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 چكيده

را  PWMدهد که با افزایش فرکانس می توان عملکرد سیستمهای با اینورترهای بررسی ها نشان می

د بخشید. ولی به هر حال این افزایش فرکانس باعث افزایش تلفات سوئیچینگ، سوئیچ استرس و بیشتتر  بهبو

طراحی مدرن سیستمهای الکتریکی نیازمنتد نن است    می گردد.  (EMI)از همه تداخلات الکترومغناطیسی 

یتا نتویز   یستی  تتابش الکترومغناط که این سیستمها با محیط الکترومغناطیسی اطراف خود که شتامل منتاب    

 در خود سیستم کمتتر تولیتد شتد     سازگار باشند. طراحی باید به گونه ای باشد که این اغتشاشات ،باشد می

 را به عملکرد سیستم وارد نورد. صدمهکمترین 

تتداخل   ،با تکنیک کلیتد زنتی ستخ  باعتث تلفتات کلیتد زنتی بتا          هابکارگیری توپولوژیهای مبدل

ن ولتاژ منب  تغذیه به طور کامتل  نکلید زنی که در  شود. ردن راندمان مبدل مینوو پایین   الکترومغناطیسی

در ایتن   در هنگام سوییچ هر فاز بر روی )ترانزیستورها و تریستورها( قرار گیرد را کلید زنی سخ  می نامنتد. 

متورر   وردن رانتدمان مبتدل بستیار   نروش تلفات قابل ملاحظه ای بر روی کلیدها ایجاد شتد  کته در پتایین    

ن ولتاژ یا جریان در حد صتفر قترار داشتته باشتد در ایتن      ناگر کلید زنی هنگامی انجام شود که در  باشد. می

مبدلها با  در این کنیم. صورت تلفات بر روی کلیدها از بین میرود و این کلید زنی را کلید زنی نرم تعریف می

در مدار شد  و باعث تقلیل جریان در حتد صتفر    هنگام کلید زنی عناصر دیگر سبب ایجاد تشدید ازاستفاد  

و ولتتاژ متد مشتتر      EMIدر دهه  اخیر تحقیقات زیادی برای حل مشکلات تلفات کلید زنتی،    گردند. می

رزونانسی بطور وستی  در درایتو موتورهتای     DCبصورت جداگانه شد  اس . در بین ننها اینورترهای با لینک 

د سادگی دارای ولتاژ با یی در لینتک فرکانستی )بتیش از  دو برابتر ولتتاژ      القایی استفاد  گردید  که با وجو

 .تغذیه( می باشد
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